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Centra Zarzgdzania

NV
e Zaawansowane przetwarzanie danych |

przestrzennych i atrybutowych — b P ‘

* Petna integracja wszystkich podsystemow '
e Bardzo bogata funkcjonalnosc - -
=M < "3

* Integracja z systemami zewnetrznymi f s

* Intuicyjne interfejsy —4 - c@
e Zarzadzanie sitami wtasnymi : :

* Bezpieczenstwo
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Mobilne Centra Dowodzenia
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SENSOROWYCH

@ Zaawansowany system sensorowy

® Sieci A-F (wasko i szerokopasmowe)
Programowanie ,over air”
Rozproszona inteligencja
Monitoring pojazdow
Monitoring video (zaawansowane funkcje)
Meteo
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Informatyczna
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* zaawansowane, wiasne technologie
serwerowe — RETURN

e wiasne centrum certyfikacji
 bezpieczenstwo, poziomy i kontrola
dostepu

* naturalne, wydajne i bezpieczne
rozpraszanie

* modularna budowa
e petna skalowalnos¢
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Otwarta platforma
iInformatyczna - VIDEO

* rozproszony system archiwizacji strumieni (Horus) wideo z
kamer wtasnych (pojazdy, przystanki) oraz "obcych" Zzrédet
(Internet)

* restreaming aktualnych oraz archiwalnych strumieni wideo
dla Centrum Zarzadzania

* integracja funkcjonalnosci Horusa w Centrum Zarzadzania

* zaawansowane przetwarzanie obrazéw

BAZA

ARCHIWUM DANYCH ZARZADCA

HORUS VIDEO MODEL HODUEE PRZESTRZE OBIEKTOW.
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~ Moduty andlityczne

 Ztozone analizy czasowo-przestrzenne

* Mozliwos¢ korzystania z wyselekcjonowanych
danych przez inne podmioty

e Zaawansowany system raportowania

I MODULY GI
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Zintegrowana platforma
InNformatyczna

MODULY
GIS
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KROK 2: Oprogramowanie
Centrum Dowodzenia (C4ISR)
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WIZUALIZACJA 2D
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Monitoring ruchu pojazdow
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Monitoring ruchu pojazdow
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Monitor ruchu lothiczego
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Monitor systemow sensorowych
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Wizualizacja 3D - Ghost
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( / : * integracja z otwartymi
oo = — N B — = protokotami SIP, PSTN, ISDN
DOC s e oraz GSM
% o 3= R .
. = by O o * intuicyjny interfejs
. : * mozliwos¢ tworzenia

konferencji pomiedzy
- uzytkownikami wszystkich
oo e ) sieci (SIP, GSM...)
* ksigzka adresowa
zintegrowana z serwerem
Asterisk poprzez protokot
LDAP
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Systemy VR i AR

* Zaawansowane rozwigzania VR

* Nowoczesne interfejsy

* Interakcja (rekawice i systemy rozpoznawania gestow)
e Zaawansowana prezentacja danych

* Wirtualny dowddca
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/integrowany system
sieciocentryczny

Heterogeniczny kregostup komunikacyjny
Otwarta platforma informatyczna
Modutowe, skalowalne rozwigzania

Integracja ustug (GIS, VIDEO, tACZNOSC,ZARZADZANIE
RUCHEM, TRANSPORT PUBLICZNY, BEZPIECZENSTWO)

Funkcje analityczne i nadzorcze
Nowoczesne, konfigurowalne aplikacje klienckie

Institute of Computing Science
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Dziekuje za uwage

Mobile Systems Research Labs
Institute of Computing Science
Poznan University of Technology
Piotrowo 2
60-965 Poznan
POLAND
contact@mobile.put.poznan.pl
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