Teoria zbioréw przyblizonych (Zdzistaw Pawlak, 1982)

Dana jest nastepujgca tablica decyzyjna:

obiekt Cc1 C2 c D
ol

02 a 3 - A
o3 a 2 + A
o4 b 1 - B
o5 a 2 + A
06 b 3 + B
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gdzie C1-C3 to atrybuty warunkowe, a D to atrybut decyzyjny, ktérego wartosé okresla przynaleznos¢ do jedne;j z
dwoch klas decyzyjnych (A lub B).

W ogélnosci, C oznacza zbiér wszystkich atrybutéw warunkowych, a P € C jest rozwazanym zbiorem atrybutow
warunkowych.

Podstawowe pojecia teorii zbioréw przyblizonych:

o funkcja informacyjna f(x, a;) — zwraca wartos$¢ obiektu x € U na atrybucie a;.

e relacja P-nierozréznialnosci I, = {(x,y) €e U X U: f(x,a;) = f(y,a;) Va; € P}.
e Zbiér P-nierozréznialny (granula, atom) dla obiektu x € U: Ip(x) = {y € U: xIpy}.
e  P-dolne przyblizenie zbioru X: P(X) = {x € U: Ip(x) S X}.

e P-gbrne przyblizenie zbioru X: P(X) = {x € U:Ip(x) N X # @}.

e P-brzeg zbioru X: Bnp(X) = P(X) — P(X).

|P(x)|

e  Trafnos¢ przyblizenia (ang. accuracy of approximation) zbioru X: ap(X) = P

e Niech dany bedzie zbiér klas decyzyjnych Cl = {X, X, ..., X;,}.
n .
Jakos¢ (przyblizenia) klasyfikacji (ang. quality of (approximation of) classification) Cl: y,(Cl) = %.
e  Redukt zbioru atrybutéw P — kazdy minimalny zbiér R € P: yz(Cl) = yp(Cl).
e  Rdzen (ang. core) zbioru atrybutow — czes¢ wspdlna wszystkich reduktow.

Podstawowa witasno$¢ zawierania (ang. rough inclusion property):

P(X) € X < P(X).




Przyktad.

Rozwazmy zbidr atrybutéw P = {C1,C2,C3}.

P-dolne przyblizenie klasy decyzyjnej A: P(A) = {02, 03, 05}.
P-gérne przyblizenie klasy decyzyjnej A: P(4) = {01, 02, 03, 05, 07}.

P-brzeg klasy A: Bnp(A) = {01, 07}.

Trafnosc¢ przyblizenia (ang. accuracy of approximation) klasy A: I%Eﬁ;} = g = 0,6.
P-dolne przyblizenie klasy decyzyjnej B: P(B) = {04, 06}.

P-gérne przyblizenie klasy decyzyjnej B: P(B) = {01, 04, 06, 07}.

P-brzeg klasy B: Bnp(B) = {01,07}.

Trafnosc¢ przyblizenia (ang. accuracy of approximation) klasy B: I%Eg;} = % =0,5.

Jakos¢ klasyfikacji €l = {A,B}: yp(Cl) = (34+2)/7 =5/7.

Redukty: {C1,C2}, {C2,C3}.

Rdzen: {C2}.

Minimalny zbiér minimalnych regut decyzyjnych (pewnych i przyblizonych):

(C2=2) — (D=A) pokrywa obiekty 03 i 05
(C1=a) & (C2=3) — (D=A) pokrywa obiekt 02
(C1=b) — (D=B) pokrywa obiekty 04 i 06

(Cl1=a) & (C2=1) — (D=A) or (D=B) pokrywa niespdjne obiekty ol i o7



