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PLAN

Stownik jezyka polskiego PWN:

plan
[...]

5. «porzadek zajec lub czynnosci przewidzianych do wykonania»

...]


http://sjp.pwn.pl/slownik/2500835/plan

REPREZENTACJA PROBLEMU
PLANOWANIA

jezyk logiki pierwszego rzedu
Stan: zbior ustalonych atomow:
stan poczatkowy, stan koncowy (cel)

Operator: warunki, efekty (zbiory ustalonych atomow, moga byc
Zanegowane)

Akcja: operator z ustalonymi wartosciami zmiennych

Plan: sekwencja akgji



SYSTEM TRANZYCJl STANOW
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Przyktad z: Dana Nau: Lecture slides for Automated Planning



PROBLEM PLANOWANIA

Majac dane:
opis stanu poczatkowego
opis stanu koncowego
operatory

Znajdz plan (sekwencje akcji)



PLANOWANIE W UJECIU
KLASYCZNYM - ZAF OZENIA

Z|:skonczona przestrzen stanow, akgji
Z2: petna obserwowalnosc
Z3: determinizm
Z4: statycznosc
Z5: cel = lista stanow koncowych
Z6: plan w postaci sekwenc;ji akg;ji
Z7: brak informacji nt. czasu
Z/8: planowanie w trybie off-line



PRZYKYAD - SWIAT KLOCKOW

Stan poczatkowy Stan koncowy

-

{clear(a), on(c, b), clear(c),on(a, T), on(b,T)} {on(b,c), on(a,b)}



